2025-0213

Betriebsanleitung DVM DYNAMAG®

DYNAMAG - DYM-050

Dynamischer Linearmagnet fiir elektrische Kurzhubanwendungen im Maschinenbau

Made in Switzerland c €

1/24

(%) iSLIKER MAGNETE


https://www.cyltronic.ch
https://www.islikermagnete.ch

2025-0213

Betriebsanleitung
Inhaltsverzeichnis

1 Allgemeine Information

2 Sicherheitsinformationen

3 Sicherheitshinweise

4 Transport, Handhabung, Lagerung
5  Funktionsbeschreibung
6  Technische Daten
7  Installation und Montage

8 Betrieb
9  Wartungund Pflege
10 Ausbau und Reparatur
11 Entsorgung

12 Fehlerbehebung

13  Anhang

D YM DYNAMAG®

0o N v &~ W

(%) iSLIKER MAGNETE

2/24


https://www.cyltronic.ch
https://www.islikermagnete.ch

2025-0213

Betriebsanleitung DVM DYNAMAG®

]

Allgemeine Information

Originalbetriebsanleitung (geméass MRL 1.7.4.1 a)

1.1

1.2

1.3

1.4

1.5

Dokumentversion
2024-04/V0.1 - Betriebsanleitung DYM-050 DE (ersetzt friihere Versionen)

Herstellerinformationen

Isliker Magnete AG

Im Bilg 7

CH-8450 Andelfingen
Schweiz

Tel +415230525 25
www.islikermagnete.ch
info@islikermagnete.ch

Wir empfehlen vor der Inbetriebnahme die gesamte Betriebsanleitung zu lesen. Einbau und Inbetrieb-
nahme diirfen nur durch Fachpersonal mit entsprechender Qualifikation gemass dieser Bedienungsan-
leitung durchgefiihrt werden.

Geratezuordnung

Diese Anleitung gilt fiir folgende Gerate:

Typ DYM-050

Produktfamilie = DYNAMAG

Funktion Dynamischer Linearmagnet fur elektrische Kurzhubanwendungen im Maschinenbau

Lieferumfang

Zum Lieferumfang gehort nur der Linearmagnet, samtliches Zubehor ist separat zu erwerben.

Produktentstehung

Danke fiir Ihr Vertrauen in unser Produkt. Die Idee daflir entstand an einer Veranstaltung einer Indust-
rievereinigung in einer Schweizer Grossstadt durch eine zufillige Begegnung zweier technikbegeisterter
Ingenieure. Nach einer kurzen Abstimmungsphase wurde die Zusammenarbeit der beiden Firmen be-
schlossen. Wir starteten mit der Realisation des DYNAMAG und entwickelten diesen bis hin zur Serien-
reife fur die explizite Anwendung im Maschinenbau und als Erganzung des bestehenden Sortimentes.
Der DYNAMG ist eine gemeinschaftliche Produktinnovation von:

1V]) iSLIKER MAGNETE I
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2.1

2.2

2.3

2.4

25

2.6

Sicherheitsinformationen

Lokale Sicherheitsbestimmungen

Stellen Sie vor der Verwendung des DYNAMAG sicher, dass die lokalen Sicherheitsbestimmungen erfillt
sind. Treffen Sie alle erforderlichen Sicherheitsvorkehrungen, um die ordnungsgemasse Betriebsfunk-
tion wahrend und nach der Benutzungszeit sicherzustellen. Bei Bedarf kdnnen Sie dem Produkt auch
zusatzliche externe Schutzfunktionen oder -strukturen hinzufligen. Beschranken Sie den Zugang zu Ge-
fahrenstellen angemessen.

Unfallrisiko

Entfernen Sie keine Teile und versuchen Sie nicht das Gerat zu 6ffnen, beispielsweise durch das Lésen
von Schrauben oder anderen Komponenten.

Modifikation

Es diirfen am DYNAMAG keine Modifikationen vorgenommen werden. Modifikationen kénnen zu
einem Fehlverhalten des Produkts flihren, jegliche Garantieanspriiche entfallen.

Qualifiziertes Personal

Einbau, Inbetriebnahme, sowie Wartung und Ausbau darf nur von qualifiziertem Personal durchgefiihrt
werden. Das Personal muss mit der Installation von mechatronischen Antrieben vertraut sein.

Bestimmungsgemasse Verwendung

Der DYNAMAG ist im Sinne der Maschinenrichtlinie (Richtlinie 2006/42/EC) eine unvollstandige
Maschine und fiir den Einbau in eine vollstdndige Maschine bestimmt. Diese darf erst dann in Betrieb
genommen werden, wenn festgestellt wurde, dass die Maschine, in die diese unvollstdndige Maschine
eingebaut werden soll, den Bestimmungen der Richtlinie 2006/42/EG entspricht.

Der dynamische Linearmagnet DYNAMAG ist ein elektromechanischer Antrieb fiir lineare Bewegungen
von Nutzlasten oder ist generell fir Kurzhubanwendungen im Maschinenbau einzusetzen.

Er kann in Anwendungen verschiedenster Bereiche eingesetzt werden, deshalb geht die Verantwortlich-
keit der spezifischen Anwendung auf den Anwender liber. Die Einsatz- beziehungsweise Leistungsgren-
zen sowie die Umgebungs- oder Randbedingungen sind dem Kapitel 6 «Technische Daten» zu entneh-
men.

Die Risiken bei nicht bestimmungsgemasser Verwendung liegen allein beim Benutzer. Fiir Schaden bei
nicht bestimmungsgemasser Verwendung wird keine Haftung ibernommen.

Vorhersehbare Fehlanwendung

Der DYNAMAG darf nicht zur Beférderung oder Bewegung von Menschen und Tieren eingesetzt wer-
den. Das Produkt darf beispielsweise nicht zum Heben von schwebenden Lasten eingesetzt werden,
wenn bei direktem Versagen ein Mensch verletzt werden kann.
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3 Sicherheitshinweise

3.1 Allgemeine Gefahren

Der DYNAMAG ist nach dem aktuellen Stand der Technik gebaut und betriebssicher. Es kénnen jedoch
Gefahren von der Maschine ausgehen, wenn diese nicht von geschultem oder zumindest eingewiese-
nem Personal, unsachgemass oder zu nicht bestimmungsgemassem Gebrauch eingesetzt wird.

3.2 Warnhinweise, Hinweise

Warnhinweise, Hinweise und Restrisiken sind in dieser Betriebsanleitung durch Symbole gekennzeich-
net. Die Hinweise unbedingt einhalten um Unfalle, Personen- und Sachschaden zu vermeiden.
Die Kennzeichnungen am Produkt sind zu berucksichtigen!

..weist auf eine gefahrliche Situation hin, die zum Tod oder zu schweren Verletzun-
gen fuhren kann, wenn sie nicht gemieden wird.

..weist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation hin, die zum Tod oder zu
schweren Verletzungen fliihren kann, wenn sie nicht gemieden wird.

Vorsicht

..weist auf eine mogliche gefahrliche Situation hin, die zu geringfligigen oder leich-
ten Verletzungen flihren kann, wenn sie nicht gemieden wird.

Wichtig

..weist auf eine mdgliche schadliche Situation hin, welche zu Sachschaden fiihren
kann, wenn sie nicht gemieden wird.

..weist auf nutzliche Tipps und Arbeitsempfehlungen hin, welche aber keinen Ein-
fluss auf die Sicherheit und Gesundheit des Personals haben.
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3.3 Produktspezifische Warnungen und Hinweise

Vor Montage-, Installations- und Wartungseinheiten: Spannungsversorgung aus-
schalten, Spannungsfreiheit priifen und gegen Wiedereinschalten sichern.

Vorsicht

Abhangig von den Betriebsbedingungen (Zyklenzahl, Belastung etc.) kann es am
Produkt im Bereich der Spulen zu erhéhten Oberflachentemperaturen kommen.
Eine Berihrung wahrend des Betriebs kann zu leichten Verbrennungen fiihren.
Das Produkt wahrend des Betriebs nicht bertihren.

Bei Instandsetzung, Wartung und Reparatur ist darauf zu achten, dass das Produkt
vor den Arbeiten abgekihlt ist.

Bringen Sie bei Temperaturen von tber 60 °C und einer Beriihrungsdauer von
Uber 1s Schutzmassnahmen gegen Beriihren an.

Sorgen Sie dafiir, dass am Produkt keine temperaturempfindlichen Teile oder
Gegenstande anliegen oder befestigt werden.

Das Gerauschbild gibt nicht zwingend Aufschluss auf die Lebensdauer des
DYNAMAG. Produktions- und Einsatzbedingt kénnen unterschiedliche Gerausch-
bilder auftreten.

Hinweis
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4 Transport, Handhabung, Lagerung

Den DYNAMAG als Einzelteil nur am Gehduse und nicht an der herausstehenden Achse aus der Verpa-
ckung nehmen oder anheben oder weitergeben. Das Gewicht, gemass Abschnitt 6 «Technische Dateny,
ist zu beachten.

Das Aufbringen von Drehmomenten und Querlasten auf die Achse gilt es generell zu vermeiden. Beim
Einbau in die Anwendung muss, wo notwendig, mit einer Gegenkraft gearbeitet werden.

Wichtig

Der DYNAMAG darf nicht nur an der Achse gehalten werden, dies kann zu Bescha-
digungen fiihren. Die Achse ist beim Transport zu fixieren und lastfrei zu halten.

Fir samtliche Beschadigungen, die auf eine unsachgemasse Weise durch Transport
oder Lagerung entstanden sind, lehnen wir jegliche Haftung ab.
Die daraus resultierenden Kosten sind durch Dritte zu tragen.
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5 Funktionsbeschreibung

Der dynamische Linearmagnet DYNAMAG ist ein elektromechanischer Antrieb fiir elektrische Kurzhu-
banwendungen im Maschinenbau. Im geschlossenen Magnetgehause sind folgende Komponenten unter-
gebracht: zwei Spulen die den elektrischen Antrieb darstellen, eine Achse, die die mechanische Kraftliber-
tragung gewahrleistet und die Sensorik zur Endlagendetektion. Die ebenfalls integrierte Elektronik mit
Anschlussstecker dient zur Ansteuerung des Magnetsystems.

Die elektrische Ansteuerung erfolgt liber einfache Digitalsignale Gber den 8-poligen M12 Rundstecker. Die
gewlinschte Funktion wird mit Hilfe der digitalen Eingange (Dl), welche die Hubbewegung auslésen und zur
Kraftsteuerung verwendet werden kdnnen, erreicht.

Die Endlagen werden Uber digitale Ausgange (DO) und Uber die beiden griinen LEDs angezeigt. Ist der
DYNAMAG betriebsbereit wird dies ebenfalls Gber einen digitalen Ausgang (DO) ausgegeben. Nicht konfor-
me Zustande, wie zum Beispiel Unter- oder Uberspannung, werden detektiert und durch blinkende LEDs
angezeigt.

Fir eine korrekte Funktion des DYNAMAG gemass Beschreibung ist darauf zu
achten, dass sich die Achse in Langsrichtung frei bis an die beiden Endpositionen
bewegen kann. Dabei gilt der interne Anschlag des Magnetgehauses als Endlage.
Wird dies nicht beachtet, konnten Fehlfunktionen auftreten.

5.1 Aufbau

2 LEDs fiir Statusanzeige

M12 Rundstecker fir
Leistung und digitale I/O Gehause mit PWM-Elektronik

N e

Hintere Standardgewinde (7x M4) zur
Montage und Befestigung von Zubehor

Achse mit M6x16
Anschlussgewinde

Magnetgehduse mit integrierten
Endlagensensoren (Linearmagnet)

Vordere Standardgewinde (3x M4) zur
Montage und Befestigung von Zubehor

Abbildung 1:  Aufbau DYM-050
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5.2 Abmessungen

D YM DYNAMAG®
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29.5 LED ausgefahren / extended
LED eingefahren / retracted
Abbildung 2: Abmessungen DYM-050
5.3 Anschlussbelegung
Pin | Funktion
1 DO - Bereit (weiss)
2 +24VDC/ U_(braun)
3 DO - Ausgefahren (griin)
4 DO - Eingefahren (gelb)
5 DI - Steuersignal Einfahren (grau)
6 DI - Steuersignal Ausfahren (pink)
7 GND (blau)
8 DI - Steuerung Leistungsstufe (rot)
Pin 8 Max. Leistung Halteleistung
wl [wi]
(6] 75 6.2
1 24 3
Abbildung 3: Anschlussbelegung M12 Rundstecker
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6 Technische Daten

Spezifikationen

D VM DYNAMAG®

Funktion Umkehrhub
Nennspannung [VDC] 24
Spannungsbereich [VDC] 20.4...27.6 (24 £15%)
Hub [mm] 25 20 15 10
Pin8=0 20 25 40 45
Nennkraft [N] (wihlbar)
Pin8=1 10 12.5 20 225
Haltekraft [N] (wéhlbar) 30 (Ping=0) /15 (Ping8=1) 40 (Pin8=0) /20 (Pin8=1)

Max. Leistung [W]

75 (Pin8=0) /24 (Ping8=1)

Max. Stromaufnahme [A] (kurzzeitig)

3.125 (Pin8=0) /1.0 (Pin8=1)

Halteleistung [W]

6.2 (Pin8=0)/3.0 (Pin8=1)

Haltestrom [Al

0.270 (Ping=0) / 0.125 (Pin8 =1)

Min. Hubzeit [ms] (ohne Last)

35

32 25 23

Arbeitszyklen [1/min] (bis zu)

55 (Ping=0)/175 (Pin8 =1)

60 (Ping=0)/200 (Ping8=1)

Lebensdauer [Mio] (Arbeitszyklen ohne Last) 40
Isolierstoffklasse B (130°C) / DIN VDE 0580
Priifspannung / Uberspannungskategorie EN 60664-1/ 111

Schutzart

IP65/ IEC 60529

Elektrische Anschlussart

M12 Rundstecker
EN61076-2-101
A-kodiert, 8 polig, Stecker

Oberflachenbehandlung

schwarz lackiert

Bewegte Masse [kg] 0.145 0.155 0.145 0.155
Total Gewicht [kgl 1.150 1.160 1.175 1.185
Lagertemperatur [°C] -20 ... +60
Umgebungstemperatur [°C] 0..+40
Relative Luftfeuchte [%] 0..90
Verdrehsicherung kein externes Drehmoment erlaubt
Wartung wartungsfrei
CE Kennzeichnung DIN VDE 0580

IEC61000-6 (EMC)

2011/65/EU (RoHS 11 + 111)
Signal Ansteuerung

Status- und Endlagenanzeige 2 LED
Arbeitsbereich Signaleingang [vDCl 24 220%
Max. Strom digitale Signalausginge [mA] 40 / Ausgang
Anzahl digitale Signaleinginge (DI) 3 Ausfahren, Einfahren, Leistungsstufe
Anzahl digitale Signalausginge (DO) 3 Ausgefahren, Eingefahren, Bereit
Eigenschaften Signaleingang nicht galvanisch getrennt
Max. Leitungsldange [m] 30 (Ein- und Ausgange)

Schaltlogik Ausginge (DO)

push-pull

Schaltlogik Eingénge (DI)

positivschaltend

(%) iSLIKER MAGNETE
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. . | 4 DYNAMAG®
Betriebsanleitung D M
Werkstoffe
Gehause / Anker Stahl
Achse Stahl rostfrei
Lagerung Thermoplast
Elektronikgehause, Spulenkérper PA66 25% GF
Spulenwicklung Kupfer Wickeldraht
Litzen UL3266
Dichtungen NBR
Leiterplatten FR4

Entsorgung

Leiterplatte separat entsorgen, Metalle recyceln

6.1 Konfigurationsschlussel

DYM - 050.25 - 20N

l

Typ DYM: DYNAMAG
Durchmesser [mm]

Hub [mm]

Nennkraft [N]

Zu beachten

Folgende Konfigurationen sind erhiltlich:
Hub 25mm mit Nennkraft 20N

Hub 20mm mit Nennkraft 25N

Hub 15mm mit Nennkraft 40N

Hub 10mm mit Nennkraft 45N

Zubehor separat bestellbar

(fur Details siehe Datenblatt Zubehdr)

(%) iSLIKER MAGNETE
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6.2 Anzugs- und Haltekrafte

Mit dem digitalen Eingang Pin8 (DI — Leistungsstufe) kann zwischen zwei unterschiedlichen Kraftwer-
ten im Anzugs- und Haltebetrieb gewahlt werden. Wird dieser Eingang nicht genutzt (Pin8 = 0), wird

mit 100% der Anzugskraft gefahren. Wird Pin8 = 1 gesetzt, betragt diese 50%, bei ca. 1/3 der maximalen
Leistung. Im Haltebetrieb kann lGber Pin8 die Haltekraft jederzeit auf 50% reduziert werden. Die aufge-
nommene Halteleistung wird entsprechend angepasst.

Die folgenden Tabellen zeigen die Krafte fur jeweils beide Hubrichtungen und fiir beide Leistungsstufen

auf.

Mit Pin8 kann der Wert der Anzugs- und Haltekrafte und somit die aufgenommene
elektrische Leistung beeinflusst werden. Die fiir die Auslegung der Spannungsver-
sorgung relevante Stromaufnahme ist dem Datenblatt zu entnehmen.

a) Tabelle fiir die Anzugs- und Haltekréfte DYM-050.25-20N (Artikel-Nr.: 133.00001)

Signal Huki::::r:t]ung Ping Anzu;is]kraft Hal:ilk]raft
I(DPIi_nAguzf?)hren 0..25 © 20 (bei ggm m)
(DF’Il_rESI rlf?;lren 250 © 20 (bei300m m)
([)I:’Ii;%uif?)hren 0..25 ] 10 (bei ;gm m)
FPIi_rFSiT?)hren 250 ] 10 (bei ]Osmm)

b) Tabelle fiir die Anzugs- und Haltekréfte DYM-050.20-25N (Artikel-Nr.: 133.00002)

Signal Huk;:::r:t]ung Ping Anzuiﬁls]kraft Hal:c;k]raft
FF’Ii_nAguzf?)hren 0..20 © 2 (bei :2;8mm)
zDI:’Il_nESI rlf?;qren 20..0 © 2 (bei300m m)
FPIiréuzf?)hren 0..20 ] 125 (bei 2]?)mm)
?;i%ijzf?)hren 20..0 ] 125 (bei ]Osmm)
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c) Tabelle fiir die Anzugs- und Haltekrédfte DYM-050.15-40N (Artikel-Nr.: 133.00003)

D VM DYNAMAG®

Signal Hul:;:nic:‘t]ung Ping Anuﬁs]kraft Hal:ﬁlk]raft
?Pli-:éuzf?)hren 0..15 0 40 (bei ?SOmm)
?Pli-nESiT?)hren 15.-0 0 40 (beil:)omm)
I(Dpliﬁguzf?)hren 0..15 ] 20 (bei %!?mm)
?Pli_nESiT?)hren 15..0 ] 20 (bei200mm)
d) Tabelle fiir die Anzugs- und Haltekrédfte DYM-050.10-45N (Artikel-Nr.: 133.00004)
Signal HukilrrYi::rP:lt]ung Ping Anzu[is]kraft Halﬁlk]raft
Fpli-nAguzf?)hren 0..10 0 4 (bei ?C?mm)
I(DPIi-nESiT?)hren 10.-0 0 4 (beil:)omm)
?lJi}\Aguzf?)hren 0..10 ] 225 (bei ]ngm)
?Pli_nESir;f?)hren 10..0 ] 225 (beiZOOmm)

Hinweis

Die Anzugs- und Haltekrafte wurden bei Nennspannung und bei waagrechtem Ma-
gneten ohne Last ermittelt. Waagrecht bedeutet, dass das Gewicht der bewegten
Masse nicht in den Kraftwerten enthalten ist.

Beim Betrieb des DYNAMAG entsteht eine moderate Erwarmung. Diese beein-
flusst die zur Verfligung stehende Hubkraft und ist in den angegeben Kraftwerten
berucksichtigt.

Wird der Linearmagnet an seinen Grenzen betrieben, wie in Kapitel 8.6 beschrie-
ben, ist mit einer zusatzlichen Erwdarmung zu rechnen, die die Kraftwerte negativ
beeinflusst.
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7 Installation und Montage

7.1 Installation, Anzugsdrehmoment

Die einfachste Art der Montage ist die Befestigung liber die stirnseitigen Montagegewinde. Weiter ste-
hen als Optionen ein Flansch oder ein Schwenklager-Adapter zur Verfliigung.

Wichtig

Der Linearmagnet muss spannungs- und verzugsfrei montiert werden. Seitenkrafte
auf das Gehause und die Achse verringern die Lebensdauer des Gerates erheblich
und sind zu vermeiden.

Wichtig

Die Achse ist mechanisch gegen Verdrehung gesichert und darf nicht mit einem
Drehmoment belastet werden. Bei der Montage von Zubehor auf die Achse ist
stehts die entsprechende Kontermutter oder die Schliisselweite zum Festziehen,
respektive Gegenhalten zu verwenden.

7.2 Elektrischer Anschluss

Der DYNAMAG ist vorgesehen fiir den Betrieb mit einem AC-DC Konverter. Schliessen Sie das An-
schlusskabel entsprechend dem Betriebsmodus (siehe Kapitel 8) an. Je nach Modus, werden die digita-
len Eingénge (DI) - Pin5 / 6 / 8 mit der 24V-Spannungsversorgung verdrahtet

Das Anschliessen der elektrischen Leitungen darf nur von dafiir qualifiziertem
Fachpersonal durchgefiihrt werden.

Wichtig

Die Spannungsversorgung darf die 24VDC inklusive Toleranz nicht tGiber-schreiten,
da sonst eine Beschadigungsgefahr fir das Gerat besteht.

Wichtig

Die vorgeschriebene Leitungsldnge darf dabei nicht Gberschritten werden, da
sonst die EMV Normung (CE - Kennzeichnung) nicht mehr erfullt ist.
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7.3 Inbetriebnahme

2025-0213

7.4

Bei der ersten Inbetriebnahme ist darauf zu achten, dass die Achse lastfrei ist und sich ungehindert

zwischen den Endlagen bewegen kann.

- Funktionskontrolle gemass Kapitel 7.4 durchfiihren.

Im eingebauten Zustand kann das angeschlossene Gerat direkt angesteuert werden. Da keine Weger-
kennung integriert ist, muss weder eine Lern- noch eine Referenzfahrt durchgefiihrt werden.

Wichtig

Um ein fehlerfreies Aufstarten zu gewahrleisten, diirfen die Eingange «DI - Einfah-
reny (Pin 5) und «DI - Ausfahreny (Pin 6) nicht gleichzeitig anliegen. (siehe Kapitel
8) Das Gerat geht sonst in den Fehlermodus und verbleibt dort, solange beide
Signale aktiviert sind.

Um ein sicheres Inbetriebnehmen zu gewahrleisten wird empfohlen, dieses erst-
malig im nicht eingebauten Zustand durchzufiihren, ohne Ansteuerung der digita-
len Eingange (DI) - Pin5, Pin6 und Pin8 (kraftlos).

Funktionskontrolle

Bei der Funktionskontrolle ist nur die Nennspannung zwischen Pin7 (OV) und Pin2 (+24VDC) anzule-
gen. Die Elektronik startet auf, es wird keine Bewegung ausgefiihrt. Von Hand die Achse in die Endlagen
schieben, die jeweilige LED Anzeige leuchtet griin auf. Der DYNAMAG ist nun betriebsbereit.

Im eingebauten Zustand kann Uber die digitalen Ausgange (DI) Pin3 und Pin4 die jeweilige Endlage ab-
gefragt werden.

Verhilt sich das Gerat so wie erwartet und beschrieben, ist davon auszugehen, dass das Gerat seine
Funktion erfullt und in die dafur vorgesehene Anwendung ordnungsgemass eingebaut werden kann.

Vorsicht

Die Installation, der elektrische Anschluss, die Inbetriebnahme und die Funktions-
kontrolle sind ausschliesslich durch Fachpersonal zu erfolgen, da sonst Sachbe-
schadigungen oder Verletzungen nicht auszuschliessen sind.
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8 Betrieb

8.1 Anzeigen und Anschlusskabel

Die Spannungsversorgung (Leistung) des DYNAMAG erfolgt tGiber zwei Pins tGber den 8-poligen M12

D YM DYNAMAG®

Rundstecker. Die Ansteuerung erfolgt mithilfe von digitalen Eingéngen (DI). Uber die digitalen Ausginge
(DO) Lasst sich das Erreichen der Endlagen und der Betriebszustand auslesen. Die griinen LEDs zeigen
im Betrieb (DO - Bereit = 1) das Erreichen der jeweiligen Endlagen an und blinken, falls das Gerat nicht

betriebsbereit ist (DO - Bereit = 0).

LEDs fiir Statusanzeige
(blinken im Fehlerfall)

M12 Rundstecker

LED rechts:
Endlagenanzeige ausgefahren

LED links:
Endlagenanzeige eingefahren

Abbildung 4: Anzeigen und Stecker ftir Anschlusskabel

Empfohlen werden folgende Anschlusskabel:

Rundstecker M12x1, 8-polig Pin Farbel | Funktion
ot eI | 1 | wn oo see

2 +24VDC - Spannungsversorgung
3 DO - ist ausgefahren
4 DO - ist eingefahren
5 DI - Einfahren
6 DI - Ausfahren
7 OV -GND
8 DI - Leistungsstufe

A-kodiert, 8-polig, Buchse, geschirmt, 90° abgewinkelt, Beispiellange 3m
T4161420008-004 Hersteller: TE Connectivity
SAC-8P-3,0-PUR_MI2FR_SH Hersteller: Phoenix Contact

(%) iSLIKER MAGNETE
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8.2 2-Signal-Steuerung (Bidirektional)

Der DYNAMAG kann in zwei Modi betrieben werden. Im bidirektionalen Betriebsfall wird die Hubbewe-
gung mit 2 Signalen jeweils an digitalen Eingang (Dl) Pin5 oder Piné ausgelést. Die Anfangsposition der
Achse (Endlage) ist nicht festgelegt.

D YM DYNAMAG®

(50% Kraft)

Signal Piné Pin5 Pin8 Kommentar
Fahrt aus und geht in Haltebetrieb,
DI-Ausfahren ] 0 0 100% Nenn- und Haltekraft
. Fahrt ein und geht in Haltebetrieb,
DI-Einfahren 0 ] 0 100% Nenn- und Haltekraft
kraftlos 0 0 " Keine Bewegungf Achse lasst sich
von Hand verschieben
undefiniert Slqd belm Anlegen der S.pa.nnung
(nur beim Aufstarten) 1 1 X beide aktiv, geht das Gerat in den
Fehlermodus = LEDs blinken
Dl-Ausfahren ! 0 ! Reduziert beim Ausfahren die
(50% Kraft) Nenn- und Haltekraft um 50%
DI-Einfahren 0 ! ! Reduziert beim Einfahren die

Nenn- und Haltekraft um 50%

8.3 1-Signal-Steuerung (Monostabil)

Im monostabilen Betriebsfall wird die Hubbewegung mit einem Signal entweder am digitalen Ein-gang
(DI) Pin5 oder Pin6 ausgelost. Der jeweils andere Eingang wird permanent auf «1» gesetzt. Die Achse hat
eine definierte Anfangsposition und kehrt nach dem Ausschalten des Fahrbefehls in die vorgegebene

Endlage zurick.

Signal Piné Pin5 Pin8 Kommentar
0/1 1 Fahrt aus und geht in Haltebetrieb,
Dl-Ausfahren (geschaltet) (fix) 0 100% Nenn- und Haltekraft
DI-Einfahren 1 0/1 0 Fahrt ein und geht in Haltebetrieb,
(fix) (geschaltet) 100% Nenn- und Haltekraft
kraftlos 0 0 « Keine Bewegungt Achse lasst sich
von Hand verschieben
_ Sind beim Anlegen der Spannung
?nnudregler;lrf\r;ufstarten) 1 1 X beide aktiv, geht das Gerat in den
Fehlermodus - LEDs blinken
DI-Ausfahren onN 1 ! Reduziert beim Ausfahren die
(50% Kraft) (geschaltet) (fix) Nenn- und Haltekraft um 50%
DI-Einfahren 1 onN ! Reduziert beim Einfahren die
(50% Kraft) (fix) (geschaltet) Nenn- und Haltekraft um 50%

(%) iSLIKER MAGNETE
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8.4

8.5

8.6

Endlagendetektion

Der DYNAMAG ist mit integrierten Endlagensensoren ausgerustet. Dabei werden die Endlagen einer-
seits Uber die LEDs optisch angezeigt, andererseits ausgegeben tiber zwei digitale Ausgange (DO),
Pin3 = ausgefahren und Pin4 = eingefahren. Das Erreichen der Endlage wird jeweils an den Endpositio-
nen plus Imm *0.5mm (inkl. Hysterese) detektiert.

Erwarmung

Der DYNAMAG hat die Eigenschaft sich im Betrieb zu erwarmen, je nach Anwendung, der Anzahl
Schaltzyklen, der Ansteuerleistung und den Umgebungsbedingungen. Die im Linearmagneten verbau-
ten Spulenmaterialien sind gemass der Isolierstoffklasse B (130°C) ausgelegt. Die Leiterplatten (PWM-
Elektronik und Sensorik) sind auf maximal 100°C ausgelegt. In der Anwendung ist daher darauf zu
achten, dass sich das Gerat nicht ibermassig erwarmen kann!

Vorsicht

Eine Ubermassige Erwarmung kann zu Sachbeschadigungen in der Anlage oder zu
Verletzungen fuhren.
Brennbares Material ist vom Gerat fernzuhalten.

Es gelten die Randbedingungen, wie in Kapitel 6 «Technische Daten» beschrieben.

Auslegung der maximal méglichen Arbeitszyklen

Mithilfe von Pin8 kann beim DYNAMAG die Kennlinie, sprich die Hubkraft und demzufolge die Leis-
tungsaufnahme, beeinflusst werden. Diese Funktion dient dazu, nur die wirklich bendtigte Energie fiir
den Betrieb in der Anwendung optimal einzusetzen.

Standardmassig ist Pin8 = O gesetzt, was 100% Anzugskraft und eine Leistungsaufnahme von 75W im
Anzug und 6.2W im Haltebetrieb entspricht.

Wird Pin8 =1 gesetzt, bedeutet dies eine Reduktion der Magnetkrafte um 50%, dementsprechend eine
reduzierte Leistungsaufnahme von 24W im Anzug und 3W im Haltebetrieb.

Um eine tbermassige Erwarmung zu vermeiden wird empfohlen die Last auf
maximal 75% der Nennkraft auszulegen und die Arbeitszyklen entsprechend so
zu wahlen, sodass die maximal zuldssige Anzahl nicht Gberschritten wird (siehe
untenstehende Tabellen).

Wichtig

Wird der DYNAMAG mit den maximal méglichen Arbeitszyklen betrieben, ist mit
einer Gehausetemperatur bis zu 58°C und einer Kraftreduktion von bis zu 20% zu
rechnen.
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(%) iSLIKER MAGNETE


https://www.cyltronic.ch
https://www.islikermagnete.ch

2025-0213

Betriebsanleitung

D YM DYNAMAG®

a) Tabelle fiir die Auslegung der maximalen Arbeitszyklen bei Pin8 = 0 (100% Kraft):

. maximale Anzahl Arbeitszyklen unter Last [1/min]
Hub Hubzeit

Typ [mml ohne Last Last in % der Nennkraft

tmsl 0% 25% 50% 75%
DYM-050-25-20N 25 35 55 43 37 33
DYM-050-20-25N 20 32 55 43 37 33
DYM-050-15-40N 15 25 60 46 40 34
DYM-050-10-45N 10 23 60 46 40 34

b) Tabelle fiir die Auslegung der maximalen Arbeitszyklen bei Pin8 = 1(50% Kraft):

. maximale Anzahl Arbeitszyklen unter Last [1/min]
Hub Hubzeit

Typ [mml] ohne Last Last in % der Nennkraft

tms 0% 25% 50% 75%
DYM-050-25-20N 25 45 175 145 130 120
DYM-050-20-25N 20 44 175 145 130 120
DYM-050-15-40N 15 33 200 160 140 120
DYM-050-10-45N 10 32 200 160 140 120

8.7 Lebensdauer

Der DYNAMAG ist flir eine hohe Lebensdauer ausgelegt. Dabei wird diese in Arbeitszyklen angegeben
(1 Arbeitszyklus = je eine Hubbewegung in beide Richtungen). Die Lebensdauerangaben gelten fur den
horizontalen Betrieb und ohne Querkrafte auf die Achse. Eine Belastung durch Querkrafte reduziert die

Lebensdauer massgeblich.

(%) iSLIKER MAGNETE

Abbildung 5: Lebensdauerangaben mit Querkréften
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9 Wartung und Pflege

9.1 Wartung

Der DYNAMAG ist wartungsfrei. Es wird jedoch empfohlen bei anfallender Verschmutzung das Gerat
periodisch von aussen zu reinigen.

9.2 Reinigung

Wichtig

Das Reinigen des Produkts darf nur im Stillstand erfolgen.

Das direkte Richten von starkem Strahlwasser muss vermieden werden und kann
zu Beschadigungen flihren. Ein Untertauchen des Produkts ist nicht erlaubt.

Das Produkt muss sich vor der Wiederinbetriebnahme nach der Reinigung in tro-
ckenem Zustand befinden.

10 Ausbau und Reparatur

Bei einem Schadensfall oder Defekt muss die gesamte Einheit an Isliker Magnete AG zurtickgeschickt wer-
den. Die Reparatur darf nur von Isliker Magnete AG und geschultem Personal durchgefiihrt werden.

11 Entsorgung

Entsorgen Sie das Gerat ordnungsgemass nach den vorherrschenden gesetzlichen Bestimmungen oder sen-
den Sie es an Isliker Magnete AG zurlick.
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12 Fehlerbehebung

Betriebsanleitung

D YM DYNAMAG®

Wichtig

Versuchen Sie nicht, das Gerat zu Offnen oder Einzelteile zu entfernen. Ein unsach-
gemasses Auseinanderbauen kann zu Beschadigungen fuhren. Jegliche Gewahr-
leistung verfallt im Falle einer unsachgemassen Manipulation.

12.1 Stérungen

Stérung

Mogliche Ursache

Abhilfe / Massnahme

Starke Laufgerausche /
Achsspiel zu gross

Lagerung verschlissen

Nehmen Sie Kontakt mit Isliker Magne-
te oder lhrem Handler auf.

Achse lasst sich weder
Ein- noch Ausfahren

Achse mechanisch verklemmt /
Steuerelektronik defekt

Anwendung auf Querkrafte Uberpri-
fen / In der Anwendung auf Gangigkeit
prufen. Nehmen Sie Kontakt mit Isliker
Magnete oder |hrem Handler auf.

Die Endlagen werden
nicht angezeigt

Achse mechanisch verklemmt
oder beschadigt / Steuerelektro-
nik defekt / Sensoren defekt

Nehmen Sie Kontakt mit Isliker Magne-
te oder lhrem Handler auf.

Hubzeit zu langsam

Lastanbindung mechanisch ver-
klemmt oder beschadigt
falsche Ansteuerung (Pin8)

Anwendung auf Querkrafte tUberpriifen
/ In der Anwendung auf Gangigkeit pru-
fen Ansteuerung von Pin8 priifen

Unzulassige hohe Erwar-
mung, evtl. beschadigt /
keine Bewegung mehr

Spulen evtl. beschadigt / Achse
mechanisch verklemmt / Steuer-
elektronik defekt

Auslegung lUberprifen (Zykluszahlen)
/ Last und Gangigkeit Uberprifen. Bei
Beschadigung nehmen Sie Kontakt mit
Isliker Magnete oder Ihrem Handler auf.

Achse bewegt sich nicht,
trotz korrekter Ansteue-
rung

Die Spannungsversorgung zu tief
oder zu hoch / beim Aufstarten
liegen Pin 5 und 6 gleichzeitig an
(LEDs blinken)

Uberpriifung der Versorgungsspannung
/ Startbedingungen anpassen

12.2 Fehlercodes

Blinkmuster

Fehler

Mogliche Ursache

Abhilfe / Massnahme

Beide LEDs blinken | Spannungsversorgung
liegt ausserhalb dem
zulassigem Bereich

synchron 4x pro
Sekunde

spannung

Uber- oder Unter-

Uberprifung der Versorgungs-
spannung / stabile Spannungs-
versorgung sicherstellen

Beide LEDs blinken
synchron 2x pro
Sekunde

Undefinierter Zustand
beim Aufstarten

Digitale Eingdnge
(DI) Pin5 und 6 liegen
gleichzeitig an

Beim Aufstarten muss sicher-
gestellt werden, dass kein oder
nur ein Eingang aktiv ist

(%) iSLIKER MAGNETE
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13 Anhang

13.1 Einbauerklarung

Erklarung

EU - Einbauerklarung

im Sinne der EU Maschinenrichtlinie 2006/42/EG, Anhang II, 1.B
fur unvollstandige Maschinen

Beschreibung und Identifizierung der unvollstandigen Maschine

Bezeichnung / Funktion: Dynamischer Linearmagnet fiir elektrische Hubanwendungen
Typ:  DYM-050
Produktfamilie: DYNAMAG

Erklarung

Es wird erklart, dass die folgenden grundlegenden Anforderungen der Maschinenrichtlinie
2006/42/EG, Anhang |, erfiillt sind und die speziellen technischen Unterlagen geméss Anhang ViIl,
Teil B erstellt wurden.

Zusatzlich wird erklart, dass die unvollstandige Maschine einschldgigen Bestimmungen der
folgenden Geratenormen und EU-Richtlinien entspricht (jeweils in der zum Zeitpunkt der
Ausstellung der Erklarung giiltigen Fassung):

= DINVDE 0580  Allgemeine Bestimmungen fir elektromagnetische Gerate und Komponenten
= |EC 61000 Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)
= 2011/65/EU RoHS Richtlinie (RoHS 11 + 1lI)

Die Inbetriebnahme der unvollstandigen Maschine ist so lange untersagt, bis festgestellt wurde, dass die
Maschine, in die diese Komponente eingebaut werden soll, den Bestimmungen der Maschinenrichtlinie
2006/42/EG entspricht.

Der Hersteller bzw. der Bevollmachtigte verpflichtet sich, einzelstaatlichen Stellen auf begriindetes Ver-
langen die speziellen technischen Unterlagen zu der unvollstandigen Maschine elektronisch zu Gber-
mitteln. Die gewerblichen Schutzrechte bleiben hiervon unberihrt.

Hersteller: Bevollméchtigter:
ISLIKER MAGNETE AG Peter Miihle
Im Bilg 7 Leiter Technik

CH-8450 Andelfingen

Andelfingen, den 25. Januar 2024

17

22/24

(%) iSLIKER MAGNETE



https://www.cyltronic.ch
https://www.islikermagnete.ch

2025-0213

Betriebsanleitung

13.2 Abbildungsverzeichnis

Abbildung 1

Abbildung 2:
Abbildung 3:
Abbildung 4:
Abbildung 5:

Aufbau DYM-050

D YM DYNAMAG®

Abmessungen DYM-050

Anschlussbelegung M12 Rundstecker

Anzeigen und Stecker fiir Anschlusskabel
Lebensdauerangaben mit Querkraften

© 2024, Isliker Magnete AG

Eine Weitergabe oder Vervielfaltigung dieses Dokuments sowie die Verwertung oder Verbreitung dessen
Inhalts sind verboten, sofern nicht ausdriicklich gestattet. Bei Zuwiderhandlungen wird ein Schadenersatz
geltend gemacht.

Alle Rechte sind fiir den Fall der Patent-, Gebrauchsmuster- oder Geschmacksmustereintragung vorbehalten.

Fir Druckfehler wird keine Haftung tibernommen. Technische Anderungen, die der Produktinnovation die-
nen, bleiben uns vorbehalten.
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Isliker Magnete AG Cyltronic AG

Im Bilg 7 Technoparkstrasse 2
CH - 8450 Andelfingen CH - 8406 Winterthur
Schweiz Schweiz

Tel +415230525 25 Tel +4152 5512310
www.islikermagnete.ch www.cyltronic.ch
info@islikermagnete.ch info@cyltronic.ch
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